Vecteurs du plan.

« vecteur » vient du latin « vehere » (transporter). Le mot a été introduit en 1925 et la notation AB en 1920.
A l'origine des vecteurs, Giusto Bellavitis (1803-1880) qui les désignait comme segments équipollents

I. Notion de vecteurs.

B
© Translation. ' ,,‘\
Définition : Soit B et C deux points distincts du plan. f ]

L’image d'un ointJA, par la translation qui transforme B en C est le point
A tel que AD.CR! puY e pin ‘to*w -

Remarque : Si A’ est 'image de A par la translation qui transforme B en C alors :

o AR XCOC) Ak peadlibs :

/
. ch&Amkdf&BwCsdbu&«
o Jatislincn AV L vl egdon Y
M Savoir-faire : Savoir construire I'image d’un point par une translation : 17 -1 Y B
Soit t la translation qui transforme B en C. Construire I'image de A et M par t. 7 ._' x| G
Ol cevienl s cmsBisiee A 47 2amel 3o pne/ '.{.i.vy\.w ............. NP N
(4”““"\'%%-&-') ....................................................................................... SNea e Ah_'a'— i
© Vecteurs.

Définition : Soit A et B deux points distincts du plan.
On appelle vecteur d’origine A et d’extrémité B, noté AB, I'dée du déplacement de A vers B.
AB est défini par :

o Mag ditvim. (b dmmt.. i S brte (AR)) :

o Vham ((ch.LAMB) ................... T —— » N
o..vnc....fa.]m ..... ( Q?mamh!s)mzeumn ..... b anime Ao vedow, A8

Attention : ME-PM Cm‘ima\ﬂ b A‘lﬂch'm d/ & Amp .ﬂl'u‘ M&" A 'l"t;ml ‘i-ﬂe'mt«

. , 4
Gn.ne._perd_cmaporer dio bt get b1 Qoo dinedlioms vk fa mimas
i Vour, B
Remarque : La translation qui transforme A en B est appelée m&.lﬂ&ﬁ‘w& ...............
© Vecteurs égaux. .,
Définitjon , On dit que deux vecteurs AB et CD sonf égayx si : / D
i ok ?&..«.Se&...o\.‘em.t;.m..., ........ min® . Aond oV }*ma#u ........ A ...... .

Propriété : Deux vecteurs AB et CD sont €gaux si et seulement si

.................... n&b{MrM?M‘wﬁer.'
Remarque .. Mn vedfeud . dame. m,ouJ’LM{?uw ...... mwf,n@t)lvﬂm .......

qMaJ(&.. e ...Nmﬁ}ﬁm, ...... b v MW&V&.MM%&&M .......................................
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© Notation u et représentant d’un vecteur.

Un vecteur est une idée de déplacement, ce n’est pas un ensemble de point donc on n’ pas besoin de snécifier

une origine et une extrémité.

Les vecteurs % et AB ont Lmi’mé.‘m!k,&émw ..... d/{“
..fma.um...,....Au(....lld...wk..éﬁm ...... N . S

— 7
I Définition : On dit que le vecteur AB est un tcpmesww du vecteur .

Aans. st o oi€1) ua modk A

II. Somme de deux vecteurs.

© Définition.

Définition : Soit 1 et ¥ deux vecteurs. Si on enchaine la translation de vecteur 1 puis la translation de vecteur

¥ on obtient mﬁmhnaﬁ, .................. On appelle somme des vecteurs U
qui lui est associé.

et ¥, notée U + U, le vecteur

booatrar b lige de Kpo Lnldindewdo®

B o 8 repuisoadink de 0 g a o visieg AL
élgmm;’;‘;l':m*c':\zugaprﬁg( : mku&mv /

M«h{%ﬁp&o)’u}&pygfw ..... " 'c.l\.&....’(ﬁ..:..

M Savoir-faire : Savoir construire un point défini a partir d’'une somme de vecteurs :

Soit un triangle ABC. Construire le point F tel que 4F = BA + BC.

.jf...uf..imphm)/...r.m..na.. 50, Fion o . Tdaire i Yeomn di .
J&g‘,lch:sgge s b A w4 MMFALMSJ‘:**
.....ﬁc.u..éérlm. ...4&4....«1&.. ..m!s...pm's....&....J.e'.P!.t. I o
B BArAS (o)

© Propriété.

Propriété : ng_r;tous vecteurs u , v etw, ona: )
¢ U+ v =.0"*rw’... I'addition de vecteur est une opération c,nmwhu}'l v

- —b -
¢ U+ (D +W) =[I§*0’)+\u I'addition de vecteur est une opération UAmahvz

v \\
-
! | | A/ . -37‘3?'* lUJ
TE~T R
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© La relation de Mr Chasles.

Soit A,B et C trois points. Effectuer la translation de vecteur AB, puis la translation 5

de vecteur BC revient a bﬁ”ekm(xﬁudnhm&vﬂl’w ...................

Propriété : Relation de Mr Chaslgs. — —» A

Soit 4,B et C trois points. ... A . ¥BC o BC e c
M Savoir-faire : Savoir appliquer la relation de Chasles :

simplifier Igs écritures : ¢ AM +HN'__° ¢ MP +éﬁé¢ ¢ OP+KO + NK

MOAIN = AN, TP A% - AP 4B
6%4';1%*&! = W?Rf%p; i\_(szT?; NP

e — —

© Régle du parallélogramme. B

Propriété : - —» —B ¢
Soit ABCD un parallélogramme, anrs...A&..‘!’..A.C...; ..... D g

© Le vecteur nul.

—»
Soit A et B deux points. AB + BA = Mo
.Ef%o,.m..fmﬂ.m..[.a)....m.ﬁs... Me}é’«la,mf'uw,m»A:sz«,s.“,mcce,m'::ﬂml,wlrvs'cl’t,m_As

A =
. RC*\MT:«I it =0 +u = w
I11. Différence de deux vecteurs.

© Opposé d’un vecteur.

Définition : On dit que deux vecteurs u et v sont opposés, s'ils ont : /

A ) . a4 . 7
ﬂLl‘liMs\vuhM,P..MﬂMfMJW:MAMM\.W .................. /
AICNMLCWFQAM ..............................................................................................

— —
On le note : .. V.. s W
— -2

Remarque : L'opposé de ABest RA&..... On ecrlt_‘){siz"lw

| Propriété : Pour tout vecteur % , on a: @+ (-) =....0........ T
© Différence de deux vecteurs. / S
. e — - -9 4 T~ 3

| Définition : Pour tous vecteurs u etv,ona: u—v =11.1'[-U'X B

Remarque :

Lels i .p.mmd/....a\.t...@m.m_.&mfmkk; |
~

Aaa U mmdr . ptdes R pm b de I J Ul
B T A R e R
St coninl L ajono Logae B E NS
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IV. Produit d’'un vecteur par un nombre réel.

- 1) . R )
A s lyredueg R e Jerdwedslr
.______‘_'._-r- d!A.Mb"“C K me .. e &mo*x"“ﬂ
W) iy x A;nb:‘muw.i
e 0o O gwaierc de 7. A 4 G
PN N w2 el
Défié\itiog : Soit u L‘I'n vecteur non nul et k un nombre réel. On note k. , le vecteur défini par :
o Kn.alme damelion que W
A . . .
. Pemm% u?hl)oI(\WAcmkmrfﬁ*&.d? .......
~ A —K
. UM.'('\.O.\.MQJL&)&I{HS{L(MJMM&& ............
M Savoir-faire : Savoir représenter un vecteur défini comme produit et somme de vecteur :
Représente les vecteurs : , ¢ 2uU+ v ¢ 3Uu—2v m- =3
I(M;“&-‘uu’ﬁhm&owmgduﬁ ................. :
.f)fl....i...{.a).‘.‘ SO 1
M Savoir-faire : Savoir construire un point vérifiant une éqgalité vectorielle :
Soit trois points A4, B, C du plan. i
Construire le point M tel que AM =-A4B + 3AC ?
D= Forn. 2 RSOSSN B N
_____________ AN ke R A |
A ~3
.............. M"il&-r:f’-ﬁ % '
........................ T S, " N
\‘\

V. Vecteurs colinéaires.

| Définition : Deux vecteurs non nuls sont dits colinéaires s'ils ont la méme direction.

Propriété : Soit 1 et ¥ deux vecteurs. Les affirmations suivantes sont équivalentes :

¢ U et ¥ sont colinéaires ¢ Il existe un nombre k tel que v = k..

Propriété :
+ Dire que les droites (AB) et (CD) sont paralléles revient a dire que les vecteurs AB et CD sont colinéaires.

+ Dire que les points A, B et C sont alignés revient a dire que les vecteurs 4B et AC sont colinéaires.
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